租赁清单及参数要求

北京胸科医院拟租赁骨科手术导航定位系统（骨科手术机器人）1台/套，计划租赁全新设备一套，租期为3年，每年预计手术次数为190例/年，每年按照实际手术例数在年底进行付款。
本次调研参加供应商需明确设备规格型号、设备例均服务费用（不含耗材）、配套耗材报价（如有）、维修保养责任划分、设备运维期间是否提供备用机、期满设备处置方式、类似项目业绩、安装调试方案、培训服务承诺、违约责任、相关设备出现医患纠纷时责任划分承诺等方案。
拟租赁设备参数需满足下列要求：
1.可覆盖脊柱全节段（颈椎、胸椎、腰椎、骶骨）、创伤、骨盆、四肢、手足、全膝、全髋关节置换等部位临床应用。
2.系统临床精度≤1.5mm
3. 患者位置实时跟随功能：具备
3.1跟随中最大偏移量≤1.2mm
3.2跟随后距离误差≤0.6mm
[bookmark: OLE_LINK10][bookmark: OLE_LINK11]4.图像来源及术中配准方式：具备
4.1术中二维图像及 2D 自动配准功能：具备
[bookmark: OLE_LINK3][bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK6]4.2.术中三维图像及 3D 自动配准功能：具备
4.3术前CT及术中点云配准：具备
5.机械臂执行系统：具备
[bookmark: OLE_LINK7][bookmark: OLE_LINK8][bookmark: OLE_LINK9]5.1负载能力≥5KG
5.2机械臂半径≥900mm
5.3无菌区主动与被动控制机械臂功能：具备
5.4机械臂自定义可调：具备
5.5机械臂位置重复性误差≤0.2mm
5.6机械臂位置准确度误差≤1.0mm
5.7机械臂末端主动全向示踪功能：具备
[bookmark: _GoBack]5.8机械臂末端具备声音和光效提示功能：具备
5.9机械臂急停功能：具备
5.10在断电或急停状态下机械臂及末端装置可移动
6.光学跟踪系统：具备
6.1跟踪系统探测位置重复性≤0.8mm
6.2跟踪系统探测距离偏差≤0.6mm
6.3透镜型反光标记物：具备
7.计算机系统：具备
8.导航定位工具包
8.1具备2D和3D导航定位工具包，具备 2D 标定器及3D 标定器
[bookmark: OLE_LINK12][bookmark: OLE_LINK13]8.2脊柱可视化工具模块：具备，跟踪器≥8种
8.3脊柱内固定专用工具模块：具备
8.4脊柱融合专用工具模块：具备
8.5 C型臂跟踪器功能：具备
8.6全膝关节导航定位工具包：具备
8.7全髋关节导航定位工具包：具备
9.软件功能
9.1二维图像验证功能：具备
9.2二维图像自动配准功能：具备
9.3三维图像重建功能：具备
9.4三维图像自动配准：具备
9.5多序列三维图像：具备
9.6设备与患者跟踪器偏移识别与提示功能：具备
9.7可视化工具虚拟超声引导功能：具备
9.8辅助螺钉规划设计功能：具备
9.9连续及单点力线平衡记录功能：具备
9.10假体后滚状态提示功能：具备
10. 	关节置换假体不限定特定假体，不得指定相应假体厂家。

	配置需求

	序号
	配置名称
	数量
	备注

	1
	主机
	1套
	

	2
	主控台车
	1套
	

	3
	脊柱功能模块
	1套
	

	4
	创伤功能模块
	1套
	

	5
	膝关节置换功能模块
	1套
	

	6
	髋关节置换功能模块
	1套
	

	7
	拓展功能模块
	1套
	

	8
	智慧执行系统
	1套
	

	9
	导航定位工具包
	1套
	配套脊柱、创伤、膝关节置换、髋关节置换、拓展等功能模块使用



